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Falls nicht angegeben, stellen die Daten die Kombination der verschiedenen Quick Changer

Typen/Seiten dar.
Technische Daten Typisch Max. \ Einheiten
Zulassige Kraft* - - 400* [N]
Zuldssiges Drehmoment - - 50* [Nm]

- - 20* [ka]
Nennnutzlast* ) ) 44 [bs]
Wiederholbarkeit - - +0,02 [mm]
IP-Klassifizierung 64
Betriebslebensdauer (Werkzeugwechsel) |- 5.000 - [Zyklen]
Betriebslebensdauer (Roboterbetrieb) 10 - - [M Zyklen]

* Siehe untenstehendes Nutzlastdiagramm

! ick ; :
Quick el . DualQuick  Quick Changer- _. . .
Changer IC/I(I)anger Fir  Changer Werkzeugseite Einheiten
Gewicht | %° 0,093 0,41 0,14 [kg]
0,13 0,21 0.9 0,31 [lb]

Abmessungen |Siehe Abschnitt ,,Mechanische Abmessungen”
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Quick Changer -
Roboterseite

16,10[0,634]

@robot

13,60[0,535)

Q.

48,75[1,919]

®71[2.795]

4x ® 6,30(0,248] THRU ALL
L_J & 11[0,433] ¥ 11[0,433]

+0,012 +0,0005
® 6H7 0 |0,2362H7 0 T 4,100(0,1614]

84,25(3,317]

* Abstand von der Roboterflanschschnittstelle zum OnRobot-Werkzeug

Alle MaRangaben sind in mm und [Zoll] angegeben.

HINWEIS:

Die Kabelhalterung (auf der linken Seite) wird nur bei dem langen (5
Meter) Kabel bendétigt.
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Dual Quick
Changer

127 [4.998]
84,3(3,317]
48,4[1,828) %
Mé - 8 Pin female Connecior
48.8[1.919] 35.5[1,398]
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@71[2,795)

4x ¢ 68[0,268] ¥ 20[0,787]
L_J @ 10.2[0.402] ¥ 4.3[0.169]

H8 +0,0460 H8 +0,0018]
63 0 2.4803 0 ¥ 16,5000[0.65]

H? +0,030 H? +0,0012
] 0 0.2362 0 ¥ 4,100[0.161]

* Abstand von der Roboterflanschschnittstelle zum OnRobot-Werkzeug

Alle MaRangaben sind in mm und [Zoll] angegeben.
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Quick Changer
Fiir 1/0O -
Roboterseite
®71[2.795]
19.6[0772] - 3536[1,392]

. 35,36(1,392]

M8 - 8 Pin Female Connecior;/ . 1\
4x © 6[0,248] THRU ALL

22[0,870] LI ¢ 11[0.433] ¥ 11[0.433]\

* Abstand von der Roboterflanschschnittstelle zum OnRobot-Werkzeug

Alle MaRRangaben sind in mm und [Zoll] angegeben.
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Quick Changer -
Werkzeugseite

. 3536[1,392] 17[0.675]

35,36[1,392]

@71(2,795] 28[1,118]

78[2973]

Alle MaRangaben sind in mm und [Zoll] angegeben.
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